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Professeur	en	Automatique-Robotique	
Enseignements	à	l’IUT	de	Vélizy	
Activités	de	recherche	au	sien	du	Laboratoire	d’Ingénierie	des	Systèmes	de	
Versailles	(LISV)	sur	la	thématique	de	l’aide	aux	personnes	en	situation	de	handicap.	
	
	
	
Titres	et	diplômes	:	
Janvier	1999	:		
Habilitation	à	diriger	des	recherches	de	l'Université́	de	Versailles	Saint-Quentin-en-
Yvelines	soutenue	au	Laboratoire	de	Robotique	de	Paris,	
«	Une	approche	expérimentale	pour	la	conception	de	robots	mobiles	actifs	»		
	
Novembre	1991	:		
Thèse	de	doctorat	de	l'université́	P.	et	M.	Curie	obtenue	au	sein	du	Laboratoire	de	
Robotique	de	Paris,	
«	Navigation	à	coût	minimal	d'un	robot	mobile	dans	un	environnement	partiellement	
connu	»		
	
1986/1987	:		
DEA	de	Robotique,	Option	Robotique	Générale	à	l'Université́	P.	et	M.	Curie		
	
1984/1986	:		
Licence,	Maîtrise	de	Technologie	de	Construction,	Option	Génie	électrique	à	l'ENS	de	
Cachan		
	
	
Expérience	professionnelle	:		
2017	:		
Expert	HCERES,	section	établissement	
	
Mai	2012	à	Mai	2016	:		
Vice-Président	en	charge	du	conseil	d’administration	de	l’université	de	Versailles	Saint-
Quentin-en-Yvelines		
	
Décembre	2012	à	Septembre	2013	:		
Vice-Président	du	PRES	Université	Paris	Grand	Ouest		
	
	



	
Juin	2008	à	Mai	2012	:		
Directeur	de	l’IUT	de	Vélizy-Rambouillet		
	
Septembre	2002	à	Juin	2008	:		
Chef	du	département	GEII	de	l’IUT	de	Vélizy-Rambouillet		
	
Janvier	2002-Janvier	2006	:		
Directeur	adjoint	du	LIRIS	(FRE	2508).		
	
Septembre	2000	à	Décembre	2001	:		
Direction	adjoint	du	Laboratoire	de	Robotique	de	Paris	(LRP).		
	
De	fin	2004	à	juillet	2008	:		
Président	de	la	CSE	61-63	de	l'université	de	Versailles	Saint-	Quentin	en	Yvelines.		
	
J’ai	été	membre	du	comité	de	pilotage	du	réseau	thématique	prioritaire	handicap	(RTP	
34)}	porté	par	le	département	STIC	du	CNRS.	Par	cette	position,	j’ai	participé	à	la	
définition	et	à	l'animation	de	la	recherche	dans	le	domaine	du	handicap.	Ce	RTP	a	été	
arrêté	fin	2004.		
	
De	Septembre	2000	à	Septembre	2003,	responsable	du	parcours	Robots	Mobiles	du	DEA	
RESIN	(DEA	de	P6	co-habilité	avec	l'UVSQ	et	composé	de	4	parcours).		
	


