ACCREDITATION 2020 - 2024
MAQUETTE ET MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES ET COMPETENCES
Modele 2023-2024 Formation en BCC PHASE PRELIMINAIRE
C ] ISTY Année universitaire 2023/2024

Adopté par le conseil de composante le : |01/06/2023 ‘ .
Adopté par la CFVU en date du : |20/06/2023 | MT3 (3¢me année) unIversité PARIS-SACLAY
Intitulé de la mention : Mécatronique

|DFarmancn initiale.

|Régime d'inscription : Intitulé du parcours type (si existant) :

[Hormation initiale en apprentissage
[Hormation continue

[Hormation continue en contrat de professionnalisation

Dispositions particuliéres : Les blocs de compétences et de connaissances (BCC), organisés en semestre, sont acquis a vie.
Chaque bloc de compétences et de connaissances (BCC) semestriel est constitué de 1 ou plusieurs modules. Un BCC semestriel est validé si Moyenne 2 10. Les matiéres au sein d'un méme BCC semestriel se compensent.
Aucune compensation entre les blocs de compétences et de connaissances. Aucune comprensation entre les deux semestres.
La validation des blocs de compétences et des acquis d'apprentissage est établie par une combinaison des modalités suivantes : devoir écrit individuel en temps limité ; soutenance orale individuelle ou collective de projet, d'études de cas; rapport individuel ou collectif de travaux dirigés, de travaux pratiques ou de projets.
La séquence professionnelle (apprentissage) est validée selon la grille d'évaluation du CFA partenaire. Aucune compensation entre les séquences académique et professionnelle n'est possible.
Ces modalités d’évaluation peuvent étre adaptées en fonction du bloc de compétences et du chemin d’accés a la certification.
Le diplome s’obtient lorsque tous les BCC répartis sur les six semestres de la formation, ont été validés.
L’obtention du diplome est également assujettie a la validation du niveau de compétence B2 en Anglais (critére de la commission des Titres d'Ingénieurs CTI).
Volumes horaires Modalités de contréle des
Présentiel Distanciel 1ére session 2nde chance
Type de contréle Type de contréle
Contréle continu Examen terminal Autres 2nd session Autres
Blocaniuais Obligatoire el Total Type Type Type Type
code Apogée (A) ou intitulé intitulé en anglais g Nom Responsable Responsa| Heures CM | Heures TD Heures TP ., . Heures FOAD Total horaire ECTS Coefficient % . yp % . yp % . yp % Type d'épreuve % L b
. /optionnel présentiel d'épreuve d'épreuve d'épreuve| d'épreuve
semestrialisé ble
S BCCO: Sciences Fondamentales BCCO: Basic Sciences 36 36 0 72 0 72 3
BSC 3010 S5 Méthodes et outils de calcul Calculus methods and tools UE Obligatoire M.L. Soulivet X 12 12 24 24 1 100 Ecrit 100 Ecrit
BSC 3011 S5 Calcul différentiel et intégral Differential and integral calculus UE Obligatoire J.P. Bartier 14 14 28 28 1 100 Ecrit 100 Ecrit
BSC 3012 S5 Thermodynamique des systémes Systems thermodynamics UE Obligatoire P.R. Dahoo 10 10 20 20 1 100 Ecrit 100 Ecrit
s BCC1: Cont:‘eptlon .et mise en ceuvre de BCC1: DeISIgn and implementation of 30 20 18 68 0 68 3
y électronigq electronic systems
ELE 3110 S5 Amplification et filtrage Amplification and filtering UE Obligatoire K. Meghriche 12 12 24 24 1 100 Ecrit 100 Ecrit
ELE 3111 S5 Systémes numériques Digital systems UE Obligatoire 0. Snoeck 8 8 8 24 24 1 100 Ecrit 100 Ecrit
ELE 3112 S5 Systémes a microcontrdleurs Microcontroller-based systems UE Obligatoire K. Meghriche 10 10 20 20 1 100 Ecrit 100 Ecrit
s BCC2: Conceptlo.n et mise en ceuvre de BCC2: Df&Slgn and implementation of 2 2 12 64 0 64 25
|systémes mécaniques mechanical systems
MEC 3210 S5 Mécanique des solides Solid mechanics UE Obligatoire F. Mangot X 12 12 24 24 1 100 Ecrit 100 Ecrit
MEC 3211 S5 Conception mécanique CAO 1 Mechanical CAD 1 UE Obligatoire F. Mangot X 4 4 12 20 20 1 100 Ecrit 100 Ecrit
MEC 3212 S5 Construction mécanique Mechanical engineering UE Obligatoire F. Mangot X 10 10 20 20 0,5 100 Ecrit 100 Ecrit
s BCC3: (‘Zonceptlon et re’allsatlon de robots |BCC3: Design and developpement of robots 8 8 28 24 0 24 2
et systémes automatisés and automated systems
Modélisati & 3 3
ROB 3310 S5 Iin‘;‘:ier;a;"’" et commande des systemes |\ ing and control of linear systems 1 UE Obligatoire F. Chikhi 8 8 12 28 28 1 100 Ecrit 100 Ecrit
ROB 3311 S5 Outils logiciels pour I'automatique Control software tools UE Obligatoire F. Chikhi 16 16 16 1 100 Ecrit 100 Ecrit
BCC4: Conception, réalisation de .
P . BCC4: Design and developpemnt of
s jes et contréles infor de 3 Desigl PP o ol 14 10 12 36 0 36 15
systémes mécatroniques
CSC 3410 S5 Réseaux — TCP/IP Networks — TCP/IP UE Obligatoire 0. Snoeck 6 6 12 12 0,5 100 Ecrit 100 Ecrit
L -
csc 3411 5 ces bases dea programmation en langage | ¢ oo ramming UE Obligatoire P. Bonnin 8 4 12 24 24 1 100 Ecrit 100 Ecrit
BCCS5: Intégration de systemes
S . 'g L BCC5: Mechatronic systems integration 20 12 0 32 (1] 32 1,5
mécatroniques
MIN 3510 S5 Analyse fonctionnelle et méthodologie Functional analysis and methodology UE Obligatoire F. Dufour 8 8 16 16 0,5 100 Ecrit 100 Ecrit
MIN 3511 S5 Gestion de projet Project management UE Obligatoire J.P. Visée X 12 4 16 16 1 100 Ecrit 100 Ecrit
BCC6: Management et pilotage d’un projet
S . . . o E L BCC6: Mechatronic project management 8 32 (1] 40 [} 40 1,5
mécatronique
HMS 3610 S5 Organisation de I'entreprise Corporate organization and management UE Obligatoire F. Pistorelli 8 8 16 16 0,5 100 Ecrit 100 Ecrit
HMS 3611 S5 Anglais 1 English 1 UE Obligatoire L. Seddoud X 24 24 24 1 100 Ecrit / 30% Oral 100 Ecrit
S BCC 7 : Entreprise BCC 7 : Industry 0 0 0 0 0 0 15 |
Séquence professionnelle (RSP) 1 - 14 N .
PRO 3710 S5 se:’\aines p (RSP) Vocational internship 1 - 14 weeks Obligatoire Maitre d'apprentissage X 15 100 Ecrit / 50% Oral * Ecrit et/ou Oral
S BCC d'ouverture |
HMS 3612 S5 2éme langue étrangere 2nd foreign language UE libre 20 20 20 1 100 Ecrit / 30% Oral 100 écrit







HMS 3623 S6 Management de I'innovation technologique [Technological innovation management UE Obligatoire P. Hadida X 8 4 12 12 0,5 100 Ecrit 100 Ecrit
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pratique

Théorie et pratique des activités physiques

TAPSMSE6 Theory and practice of physical and sports acti UE libre Emmanuel VILLARET et théorique

théorique

dessin

Sylvie DADOUNE " participati

spécifique

irs plastiques

PARTS1S6 S6 théatre, arts plastiques, photographie, visual arts, photography, media-radio, history UE libre papier
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i NON validée par |'entreprise

Total heures maquettes total h CM | total h TD total h TP total présentie| total distanciel total heures maquettes total ECTS N.A. : Non Applicable

Total heures étudiant




